
Описание функциональных характеристик экземпляра программного 

обеспечения, предоставленного для проведения экспертной проверки. 

 

1. Получение на входе в программу видеопотоков с камеры. 

Видеопоток видеокамеры через Ethernet передаётся для обработки искусственным 

интеллектом в программу Tochka.CV 2.0. Программа позволяет получать видеопотоки с 

камер различных производителей. 

 

2. Поиск контура изделия. 

Алгоритмы искусственного интеллекта построены таким образом, чтобы при 

получении на вход в программу видеопотока с камеры происходит покадровая «нарезка» 

видеопотока. Каждый кадр попадает в нейросеть. В нейросети происходит поиск контура 

изделия на кадрах. 

 

3. Поиск зон изделия, не подлежащих для поиска объектов. 

 На покадрово нарезанном видеопотоке также, при попадании в нейросеть, 

осуществляется определение зоны изделия, не подлежащие для поиска объектов. 

 

4. Поиск объектов на инспектируемой поверхности изделия. 

На покадрово нарезанном видеопотоке также, при попадании в нейросеть, 

осуществляется поиск объектов на инспектируемой поверхности изделия, а также 

вычисление областей с данными объектами. Найденные объекты отслеживаются с 

помощью алгоритма трекирования и ведётся их статистика. 

 

5. Визуализация найденных объектов на поверхности изделия. 

После обработки видеоизображения искусственным интеллектом, найденные 

объекты графически помечаются на видеопотоке в интерфейсе программы рамкой. 


